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1. Czesci skladowe wyposazenia

1.1 Oznaczenia czesci

1.Stacja fadowania

2.Rekojes¢ mikrosilnika
3.Katnica

4.Nakfadka ochronna na gtowice
5.Zacisk na pilniki (2 szt.)
6.Uchwyt wargowy (2 szt.)
7.Kabel sygnatowy
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1.2 Komponenty podstawowe

Rekojes¢ mikrosilnika

Part No. 6051032

Stacja fadowania

Part No. 6051033

Katnica

Part No. 6041003

— (1

tadowarka

Part No. 6016001

Kabel sygnatowy

Part No. 6015011

Uchwyt wargowy (2 szt.)

Part No. 6072002

@;;

Zacisk na pilniki (2 szt.)

Part No. 6051005

Naktadka
katnice (sterylizowalna)

ochronna

Part No. 6004027

— ©

na

Dysza do olejowania (1szt.)

Part No. 6051037

_ﬁ
-

1.3 Akcesoria dodatkowe (sprzedawane osobno)

Naktadka ochronna

(jednorazowa)

Part No. 6031009

—

Podktadka na rekojes¢

Part No. 6005002

Tester endometru

Part No. 6016001

Al D
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2. Podstawowa obstuga mikrosilnika E-connect S

2.1 Montaz katnicy

Upewnij sie, ze wszystkie 4 piny na dole
katnicy sg dopasowane do otworow
wejsciowych w rekojesci. Wsun katnice,
az ustyszysz dzwiek “wklikniecia” sie
element.

Katnica moze sie obracaC¢ w zakresie
340°, bez konieczno$ci jej demontazu,
co ufatwia dopasowanie urzgdzenia do
wiasnego trybu pracy.

Upewnij sie,
i rekojesci jest poprawne i

Ze pofgczenie katnicy
dobrze
dopasowane, w celu uniknigcia
nieprzewidzianych sytuacji, takich jak
obluzowanie elementoéw ktére mogtyby
zaszkodzi¢ pacjentom

Na katnice mozna zatozy¢ zaréwno
silikonowg nakfadke ochronna (w
komplecie) jak i jednorazowg naktadke
(sprzedawang osobng) lub inny
pasujacy typ rekawa ochronnego.

A W przypadku pracy bez nakfadki
ochronnej i z uruchomionym endo-
metrem, zalecane jest uzywanie
rekawic izolujgcych oraz koferdamu,
aby upewnic sie, ze katnica nie dotyka
bezposSrednio ust pacjenta.

2.2 Montaz pilnikéw

Obracaj pilnik lewo-prawo, do momentu
wejScia nasady pilnika w gtowke
katnicy. Pociggnij pilnik  gdra-doét,
upewnij sie, ze zacisk dobrze trzyma.
Za pomocag przycisku PUSH z tytu
gtéwki katnicy, mozesz pilnik
odblokowac i wygodnie go wyjac.

_

/
Przycisk -
PUSH
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A Sprawdz gtowice, przed
zamontowaniem pilnikow — nie uzywaj
uszkodzonej gfowicy..

Upewnij sie, ze w trakcie instalacji
pilnikow, mikrosilnik jest wytgczony.

Zachowaj ostroznosc¢ podczas
wktadania i wyjmowania pilnikow, aby
unikngc obrazen palcow.

Upewnij sie, ze pilnik jest prawidfowo
zamontowany w gfowicy, poruszajgc
nim gora — doft, tak aby samoistnie nie
wypadat.

2.3 Podtaczanie kabla

sygnatowego

W celu aktywacji funkcji endometru,
zdejmij silikonowg pokrywe z gniazda
USB i podtacz kabel sygnatowy.

Wi6z uchwyt wargowy do biatej
koncowki, a zacisk na pilniki do czarnej
koncowki.

A W przypadku pracy z katnica, nie
Jest konieczne podigczanie zaciskow
na pilniki, stosujemy go tylko wtedy,
kiedy urzgdzenie pracuje jako
samodzielny endometr.

Tryb pracy samodzielnego

endometru

A Zwro¢ uwage, na prawidtowe
podtgczenie wzgledem kolorow.
Podtgczenie uchwytu wargowego do
biatej konncowki, uniemozliwi prace
endometru.

2.4 Podtaczanie stacji
fadowania

Podtgcz tadowarke za pomocag
dotgczonego kabla, do gniazda USB w
stacji, a nastepnie tadowarke podtgcz
do gniazda zasilania. Dioda LED na
stacji zapali sie na zielono.

Dioda LED

AZaleca sie uzywanie tylko
oryginalnej, dofgczonej fadowarki.
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W16z rekojesé do stacji tadowania w | W trakcie pracy, mozliwe jest réwniez
spos6éb pokazany ponizej — ekranem odkfadanie rekojesci na dodatkowg
LCD do przodu. Na ekranie pojawi sie | Podktadke (sprzedawang osobng), jesli
symbol tadowania. Ustawienie gtowicy | funkcja tadowania nie jest aktualnie

w innej pozycji, uniemozliwi tadowanie | Potrzebna.

urzadzenia. |

Strona 6 / 25




3.Interfejs uzytkownika

3.1 Przyciski panelu

(1) o Glowny wiacznik
@ Wyswietlacz
@ Przycisk ustawien

@ Przycisk wstecz/zmniejszania

@ Przycisk naprzéd/zwigkszania

Wiaczanie urzadzenia:

Przytrzymaj przycisk e ok 5 sek.

aby wigczy¢ urzagdzenie.

Zmiana programow:

Nacisnij przycisk [ lub

Zmiana trybu pracy:

Naciénij przycisk aby wybraé
ustawienie, nastepnie nacisnij przyciski
lub aby zmieni¢ wartos¢.
Zatwierdz przyciskiem e lub odczekaj 5
sek.

Wybér programéw wbudowanych:

Nacisnij przez 3 sek. przycisk aby
wejs¢ do wbudowanych programdw.
Wybierz program za pomoca:

lub i zatwierdz przyciskiem e .

Wyltaczanie urzadzenia:

Nacisnij przycisk a nastepnie e

Ustawienia zaawansowane:

Na wytgczonym urzadzeniu,
przytrzymaj przycisk a nastepnie
e . Naci$nij & wybierajac zadane
ustawienia a nastepnie zmien za
pomoca: lub B Zatwierdz
przyciskiem e
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3.2 Wyswietlacz

W trybie wolnym (katnica nie
pracuje)

1. Numer trybu pamieci

. Predkosc¢ pracy

M1 390 rpm

. Jednostka predkosci RPM

2
3
m FWd 3 ON:m 4. Status natadowania akumulatora
5
6
7

. Tryb pracy

. Moment obrotowy

. Jednostka momentu obrotowego

W trybie pracujacym (katnica obraca
sie)

1. Ustawienie maksymalnego
momentu obrotowego

2. Rzeczywisty moment obrotowy
3. Skala momentu obrotowego

4. Ustawiona predko$¢

Interfejs punktu odniesienia

1. Oznakowanie pozycji
wierzchotkowej

2. Wierzchotek (apex)
I%f erknce p0| nt 3. Wskazanie do 0.5mm przy

otworze wierzchotkowym

llDllllll
I—.Ap T 1 2 4. Skala dystansu od wierzchotka w

F zakresie 1 — 3mm.
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Interfejs pomiaru kanatu — tryb
gotowosci

1. Numer trybu pamieci. Tryb MO to
tryb autonomicznego endometru

2. Elektroniczny endometr

3. Oznaczenie pozycji wierzchotka

Interfejs pomiaru kanatu — tryb
startu

1. ldentyfikator pozycji — nie jest to
jednak rzeczywista odlegtos¢ tylko
jej oznakowanie.

2. Wskaznik gtebokosci kanatu

3. Wskaznik oznakowania
wierzchotka

Interfejs pomiaru kanatu — tryb
wierzchotka

1. Szacowana odlegtos¢ od
wierzchotka

2. Wskaznik gtebokosci kanatu
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3.3 Okreslenia uzywane w mikrosilniku

Fwd Tryb pracy prawoskretny
Rev Tryb pracy lewoskretny
REC Tryb pracy reciprokalne;j
Adaptacyjna kontrola momentu obrotowego.
Do momentu dojscia do ustawionego momentu obrotowego
ATC mikrosilnik bedzie pracowat w trybie reciprokalnym, a
nastepnie, gdy dojdzie do ustawionego poziomu, przetgczy sie
na tryb standardowy — prawoskretny.
Elektroniczny endometr
EAL
W tym trybie urzgdzenie pracuje jako autonomiczny endometr.
AP Wierzchotek anatomiczny.
RL Mikrosilnik nie przetgcza sie na tryb wsteczny w momencie

maksymalnego obcigzenia.

Reference point

Punkt odniesienia na endometrze wzgledem wierzchotka.

FWD Angle

Kat pracy prawoskretny w ruchu reciprokalnym REC lub ATC.

REV Angle

Kat pracy lewoskretny w ruchu reciprokalnym REC lub ATC.

Memory Mode

Programy pamieci

Operation Mode

Tryb pracy, np.: FWD, REC, ATC
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4.Ustawienia

4.1 Wybér programu

E-Connect S ma 11 trybow ustawien w pamieci,
ktdre mogg by¢ wybierane za pomocg przyciskow

M1 350 rpm 3.8

Tryby od M1 do M10 to tryby standardowe,
M Fwd 3 . O Nem przeznaczone do pracy w kanale. Kazdy tryb
charakteryzuje sie innymi ustawieniami, ktére
mozna samemu modyfikowac.

MO S — MO - to specjalny tryb ustawien, ktéry ma
AP“1 2 3 zastowanie wtedy, kiedy urzgdzenie pracuje jako

mEm; EAL autonomiczny endometr.

4.2 Ustawienie parametrow

A Wszystkie parametry muszg bys ustawiane w zaleznosci od rekomendacji
producenta pilnikow.

Ml 350 rpm Przed uruchomieniem mikrosilnika, sprawdz czy
jest ustawiony zgdany tryb pracy 1, w innym

mm Fwd 3 . O Nem przypadku dokonaj jego zmiany za pomocg
przycisku i zmien warto$é za pomoca;




(perati on Mode

E-connect S posiada wbudowane 4 tryby pracy:
FWD, REV, REC and ATC (zobacz rozdziat Btad! N
ie mozna odnalez¢ zrédta odwotania.)

Fwd W trakcie uzywania trybu lewoskretnego mozemy
styszeC krotkie, przerywane sygnaty dzwiekowe,
ktore dajg znac, ze jest uzywany tryb REV.
Predkos¢ pracy mikrosilnika jest w zakresie od

Speed 120 rpm do 1000 rpm.
300 rpm Predkos$¢ pracy w trybach REC oraz ATC jest

uzalezniona od niektorych ustawien

Torque Limit

3.0 Ncm

Moment obrotowy mozemy ustawi¢ w zakresie od
0.5 N-cm do 4.0 N-cm, takze dla trybu R.L.

Moment obrotowy w trybach REC oraz ATC jest
uzalezniony od niektorych ustawien.

W trakcie pracy w trybie R.L. mozemy stysze¢
krotkie, przerywane sygnaty dzwiekowe, ktore
dajg znag, ze jest uzywany ten tryb.

Auto Start
ON

Tryb pracy Auto Start dla endometru. Przy
zatozonym uchwycie wargowym, w momencie
kiedy pilnik wchodzi do kanatu — mikrosilnik
uruchamia sie automatycznie.

Nacisniecie lub wigcza/wytacza te
funkcje.

A Mikrosilnik zacznie rowniez prace, w
momencie dotkniecia pilnikiem ust pacjenta lub
innej odstonietej czesci ciata. Dlatego nalezy
uzywaé naktadek ochronny, lub koferdamu aby
unikng¢ tej sytuaciji.

Auto Stop
OFF

W momencie wyjecia pilnika z kanatu mozemy
okresli¢ zachowanie mikrosilnika — ustawienie Auto
Stop ON — zatrzymuje urzgdzenie po zakohczonym
zabiegu. Ustawienie zmieniamy za pomoca:

a B
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W momencie zblizania sie do wierzchotka,
mozemy  okresli¢ zachowanie  mikrosilnika:
Reverse, SlowDown, Stop i Off.
Ustawienie zmieniamy za pomoca: ||l Il
Reverse: mikrosilnik delikatnie wycofuje pilnik z
kanatu
Apical Action SlowDown: mikrosilnik spowalnia swoje obroty w
Reverse momencie zblizania sie do wierzchotka, a
nastepnie wycofuje sie.
Stop: mikrosilnik zatrzymuje sie w momencie
osiggniecia punktu odniesienia (Reference point).
Po delikatnym wysunieciu, wznawia prace.
Off: Mikrosilnik pracuje w trybie ciggtej rotacji
niezaleznie od osiggniecia lub nie punktu
odniesienia.
@ Ustawienie punktu odniesienia w  ktorym
] mikrosilnik bedzie reagowat zgodnie z powyzszymi
Fef erknce pol Nt ustawieniami, jeszcze przed osiggnieciem
oallwmmmuy wierzchotka.
APT1 2 3
Ustawienie aktywne tylko dla trybu REC oraz ATC.
FWD Angle Daje mozliwos¢ zmiany katow ciecia w ruchu
120° prawostronnym, w zakresie od 30° do 370°.
Zmieniamy za pomoca; B
Ustawienie aktywne tylko dla trybu REC oraz ATC.
REV Angle Daje mozliwos¢ zmiany katéw ciecia w ruchu
150° lewostronnym, w zakresie od 30° do 370°.
Zmieniamy za pomoca: B
A Suma katow dla FWD i REC musi by¢
wieksza niz 120°.
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4.3 Ustawienia wbudowane

Dla wygody uzytkowania mikrosilnik ma
kilkadziesigt wbudowanych ustawien, dla
najpopularniejszych systemow pilnikow.

ﬁ Nacisnij przez 3 sek. B aby wejs¢ do
Protaper SX&S1 ustawien, a nastepnie przejdz do kolejnych za
Protaper 52 ) pomoca: i zatwierdz @ .

Protaper F1
Kazdy z programow, ma wtasne
predefiniowane ustawienia dotyczace trybu

pracy, predkosci i momentu obrotowego.

Wyswietlacz w tym trybie pokazuje nam
nastepujgce dane: 1 — nazwe systemu
pilnikéw, 2 — tryb pracy, 3 predkosc¢ pracy, 4 —
moment obrotowy.

OneCurve | 300 rpm
L Fwde'2.bNm

Predefiniowane parametry pracy, mozemy
dowolnie zmienia¢, wzgledem wiasnych
upodoban (patrz rozdz. 4.2).

OneCurve :3 50 rprﬁ] Po tym dziataniu, zmieniony parametr bedzie
r . miat kwadratowg obwodke wokot swojej

me Fwd 3.0Nem warto$ci. Jesli chcesz wréci¢ do

standardowych wartosci, wystarczy przez 3

sek. przytrzymac i ponownie wybrac¢

program zatwierdzajgc @ .
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4.4 Ustawienia zaawansowane

Na wytgczonym urzadzeniu naciénij i przytrzymaijf ] a

Ver si ons nastepnie nacisnij @ .
E.1.1.008 Pierwszym ustawieniem, jest komunikat o wbudowanej
wersji oprogramowania sprzetowego.
Ponowne naci$niecie pozwala nam zmienié czas
Aut o Power OF f | | @automatycznego wytaczenia urzadzenia, w zakresie od
3 do 15 minut.
10M n

Zmieniamy i zatwierdzamy @ .

Auto Return tine
5 Sec

Ponowne nacisniecie pozwala zmieni¢ czas w
zakresie od 3 do 15 sekund, po ktérym po zmianie
ustawien takich jak predkos¢, moment obrotowy -
program mikrosilnika samoistnie je zaakceptuje.

Zmieniamy i zatwierdzamy @ .

Beeper Vol une

Ponowne naciénigcie pozwala zmienié gtosnosé
wbudowanego gtosnika w zakresie od 0-3.

Vol . 2 Zmieniamy i zatwierdzamy @ .
Ponowne naci$nigcie pozwala zmienié
Habit hand ustawienia wyswietlacza dla prawo lub lewo recznych
. operatorow.
Right Hand g

Zmieniamy i zatwierdzamy @ .

Start up nenory
M1

Ponowne naci$nigcie pozwala zmienié od ktérego
programu mikrosilnik po wtgczeniu rozpoczyna swojg

prace.
Zmieniamy i zatwierdzamy @ .




Ponowne nacisniecie pozwala wtgczyC proces
kalibracji katnicy.

Cal i bration
OFF /l\ Przed kalibracjg koniecznie jest zamontowanie
oryginalnej katnicy, oraz wyjecie pilnika z gtowicy. .
Calibration Oznaczenie méwigce, ze mikrosilnik rozpedzit sie od
1000 rpm 120 RPM do 1000 RPM i zakonczyt kalibracje.

Restore settings
OFF

Ponowne nacisniecie § pozwala przywrocic wszystkie
ustawienia do swoich fabrycznych wartosci.
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5.1 Zasilanie

Uzytkowanie

Ta ikona wyswietla status baterii. Je$li wskaznik
wyglada w ten sposob, oznacza, ze urzgdzenia ma
mnie niz 15 baterii i nalezy je niezwtocznie
natadowac.

Urzgdzenia z poziomem baterii mniejszym niz 15%
muszg by¢ natadowane w ciggu 30 dni, inaczej
akumulator moze ulec uszkodzeniu..

LowPower
Please Charge

Wyswietlenie tego komunikatu oznacza potrzebe
natychmiastowego natadowania akumulatora.

Praca urzgdzenia zostanie wstrzymana.

tadowanie mikrosilnika bez uzycia stacji w
urzadzeniu E-Connect S jest jak najbardziej
mozliwe. Wystarczy tadowarke z dotgczonym
kablem wpig¢ do gniazda USB w mikrosilniku,
odchylajgc najpierw jego silikonowg ostonke.

Zalecane jest uzywane tylko oryginalnej tadowarki
dostarczonej przez producenta.

Ikona fadowania wyswietlana jest na ekranie
urzgdzenia, pulsujgc w trakcie tadowania (o,1),
oraz wyswietlajgc sie w sposob ciggty (0,2) w
przypadku petnego natadowania akumulatorow.

Petne natadowanie baterii zajmuje ok. 4 godzin i
jest zalezne od aktualnego poziomu oraz od
kondycji akumulatora.

Zywotnos$é baterii to ok 300 do 500 cykli petnego
tadowania.
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A Wymiana baterii powinna by¢ dokonywana
przez wykfalifikowany serwis dystrybutora lub
producenta w celu unikniecia uszkodzenia

urzadzenia.
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6.0bstuga i sterylizacja

Elementy sterylizowalne

Katnica Uchwyt wargowy Zacisk do pilnikow Nakfadka
ochronna

c— ©

Procedura sterylizacji

[Czyszczenie ]—.[ Dezynfekcja ]—p{ Oliwienie ]

[Przechowywanie]q—[ Sterylizacja J4—[ Pakowanie

Czyszczenie: Wyczyszczenie kompenentow przy pomocy biezgcej wody..

Dezynfekcja: Wytrzyj dokfadnie komponenty kawatkiem gazy, zamoczonej w
roztworze Etanolu (stezenie od 70 do 80

Oliwienie: Tylko katnica jako element zestawu | Katnica musi by¢ naoliwiona

wymaga oliwienia. | przed sterylizacjg.
_ o ‘ - Dotgcz dysze do olejowania
o I (YO Vs do katnicy zgodnie z
f A | \ rysunkiem, nastepnie wioz
\ — Y wylot oleju w spray do dyszy

i nacisnij aplikator, podajgc
olej do katnicy przez ok 3
sekundy.

Pakowanie: Zapakuj komponenty do torebek sterylizacyjnych.

Sterylizacja: Sterylizacja w temperaturze 134°C — co najmniej 4 minuty.
Sterylizacja w temperaturze 121°C — co najmniej 35 minut.

Minimalny czas osuszania — 10 minut.




Przechowywanie: Trzymaj komponenty w torebkach sterylnych w suchym i
czystym miejscu.

A Pamietaj aby przestrzegac wszystkich lokalnych przepisow, dotyczgcych
procesow sterylizacji i dezynfekcji wynikajgcych z obowigzujgcych ustaw
i regulacji prawnych.

Produkt powinien by¢ sterylizowany po kazdym uzyciu.
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7.Komunikaty ostrzezen

Podczas pracy w trybie R.L. oraz w trakcie ruchu
lewoskretnego, moze pojawi¢ sie to ostrzezenie.

Overload Oznacza¢ moze, ze silnik urzadzenia jest za

Restart Motor bardzo przecigzony aktualng procedura.

Zrestartuj urzgdzenie w celu wyeliminowania

btedu.

Temperatura urzgdzenia przekroczyta znacznie
Overheat prég bezpieczenstwa.
See user manual Wytgcz mikrosilnik i odczekaj ok 5 minut aby

schiodzi¢ urzadzenie.

HWFault Urzgdzenie doznato powaznego uszkodzenia,
See user manual prosimy o kontakt z dystrybutorem.
MotorFault Silnik urzadzenia doznat uszkodzenia, prosimy o
See user manual kontakt z dystrybutorem.
LowPower Stopien natadowania akumulatora jest niski.
Please Charge Nataduj urzadzenie.

Strona 21 / 25



8.Lista btedéw

Problem

Przyczyna

Rozwiazanie

Urzadzenie nie
wigcza sie.

Bateria jest wyczerpana.

Nataduj baterie.

Przycisk zasilania zostat nacisniety
za krotko.

Nacisnij przycisk dtuzej niz 0,5
sek.

Dioda LED stacji
tadowania nie

Uzywanie niewfasciwego zasilacza.

Podtacz oryginalny zasilacz.

Zasilacz nie jest podpiety.

Sprawdz potgczenie.

R Wtyczka  zasilacza  nie  jest Sprawds polaczenie
SWIECH Sig. odpowiednio wtozona do stacji. P pofa '
Brak pradu w gniazdku Sprawdz potgczenie.
Wi6z rekojes¢ do stacji e
,Z. ¢ J . Sprawdz ustawienie w staciji.
wiasciwym kierunku.
Brak ikony iy fad = i stvkai i | Usuf zan : taci
tadowania na myda o.wanla nie stykajg z pinami | Usun zZnIlec.zyschz.enli w ’SlaCJI
ckranie urzgdzenia. oraz w dolnej czesci rekojesci.
urzgdzenia. Podtacz zasilacz bezposrednio do
Stacja zostata uszkodzona. rekojesci i skontaktuj sie ze swoim
dystrybutorem.
Wyswietlacz

urzgdzenia nie
dziata.

Rekojes¢ jest uszkodzona.

Skontaktuj sie ze  swoim

dystrybutorem.

Silnik nie obraca
sie.

Jest wigczony program MO -
autonomicznego endometru.

Zmien program na inny.

Katnica jest zatkana.

Wyczysc¢ lub wymien katnice.

Silnik zostat
urzgdzenie,
uszkodzony.

zablokowany przez
lub  mikrosilnik jest

Sprawdz komunikat btedu.
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Mikrosilnik nie
startuje kiedy

Przewdd sygnatowy nie jest podpiety
prawidtowo.

Sprawdz potgczenie.

Uchwyt wargowy nie jest poprawnie

pilnik jest . 4 t ot Sprawdz potgczenie.
wkiadany do przyczepiony do ust pacjenta.
kanatu. _ _ Przestaw funkcje Auto Start na
Funkcja Auto Start jest wytgczona. ON
_ _ Przestaw funkcje Auto Stop na
Funkcja Auto Stop jest wytgczona.
oo ON.
Silnik nie
uruchamia sie. Wystgpito  zwarcie ~w  kablu | Zatrzymaj  mikrosilnik  oraz
sygnatowym. skontaktuj sie z dystrybutorem.
Przekroczenie wartosci momentu | Sprawdz czy aktualne ustawienie
Silnik obrotowego. jest poprawne.
samoczynnie
Y Funkcja  Apical action jest

uruchamia sie w

trybie wstecznym.

ustawiona na Reverse

Zmien to ustawienie.

Jest wigczony tryb REV.

Zmien to ustawienie.

Silnik nie pracuje

Jest ustawiony tryb R.L.

Zmien to ustawienie.

Ustawiony moment obrotowy jest za

Zmien to ustawienie.

w trybie wysoki dla trybu wstecznego.
wstecznym.
Funkcja  Apical action jest Zmier .
mien to ustawienie.
ustawiona na Stop lub OFF.
Predkosc silnik
rearosc stintka Funkcja  Apical action jest

zmienia sie
samoczynnie.

ustawiona na Slow Down.

Zmien to ustawienie.

Silnik pracuje
zamiennie w

Jest ustawiony tryb pracy na REC lub

Zmien to ustawienie.

trybie prawo i ATC.
lewoskretnym.
Brak dzwieku Gtos$nos¢ jest ustawiona na 0 Zmien to ustawienie na 1,2 lub 3.
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Dzwiek alarmu
uruchamia sie
nawet kiedy
instrument nie
jest uzywany z
katnica.

Jest ustawiony tryb pracy na REV lub
R.L.

Jesdli jest to celowo wybrany tryb
pracy, zignoruj ten alarm.

Nie mozna
zmierzy¢
gtebokosci kanatu
endometrem..

Kabel sygnatowy, uchwyt wargowy
lub  zacisk pilnikdbw nie jest
prawidtowo zamontowany.

Sprawdz potgczenie.

Brak przewodnictwa elektrycznego
pomiedzy shankiem pilnika a
rdzeniem.

Uzyj pilnika, ktéry zapewnia
przewodnictwo elektryczne.
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9.Dane techniczne

Producent Changzhou eighteeth medical technology Co.,Ltd
Model E-connect S
Waga 800g
Katnica kompatybilna z systemami pilnikdw rotacyjnych
Katnica maszynowych oraz reciprokalnych, wyposazona w shaft
2.35 mm zgodny z normg: ISO 1797-1:2011, Typ 1
Zasilanie Bateria litowo-jonowa 3.7V, 1500mAh
tadowarka AC 100-240 V
Czestotliwos¢ 50/60Hz
Nominalna moc
o , 5.5VA
wejsciowa tadowarki
Zakres momentu 0.5Nerm — 4Nem

obrotowego

Zakres predkosci

120-1000 rpm

Klasa bezpieczenstwa
elektrycznego

Class Il

Warunki srodowiskowe

Uzywaé w zamknietych pomieszczeniach.
Temperatura otoczenia: 15°C /35 °C
Wilgotnos$¢ wzgledna: <80%; bez kondensacji w 0°

Wysoko$¢ robocza <2000 m nad poziomem morza

Warunki transportu i
przechowywania

Temperatura otoczenia: -20 °C / +50 °C
Wilgotnos$¢ wzgledna: 20% - 80 %,
bez kondensacji w > 40 °C

Cisnienie atmosferyczne: 50 kPa - 106 kPa
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