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1. Informacje dotyczace produktu
1.1  Opis urzadzenia

Urzadzenie Rooter® X3000 jest bezprzewodowym mikrosilnikiem endo z wbudowanym
lokalizatorem wierzchotka kanatu korzeniowego. Moze by¢ stosowany jako mikrosilnik endo do
opracowywania kanatow korzeniowych zeba lub jako urzadzenie do lokalizacji wierzchotka,
ktdre pomaga okresli¢ dtugosc roboczg kanatu korzeniowego. Moze by¢ réwniez stosowany do
opracowywania kanatéw z jednoczesnym monitorowaniem wzglednej pozycji koncowki
instrumentu endodontycznego w kanale (tryb tgczony mikrosilnika i endometru).

|\ K3atnica

Gtowny przycisk

1 ' Wyswietlacz

— Przycisk ustawien ,P”

Przycisk regulacji ,.+"

Przycisk regulacji ,-”
N ___//\ Podstawa tadujaca
ﬂ Wskaznik LED tadowania

d
k\/ |




1.2  Czesciiakcesoria

Oznaczenie

Odniesienie FKG

Rekojes¢ mikrosilnika

08.971.00.001.FK

Podstawa ftadujgca

08.971.00.002.FK

Katnica [4,7/1]

08.971.00.003.FK

Spryskiwacz

08.971.00.004.FK

Przewdd pomiarowy

08.971.00.005.FK

Klips pilnika

08.971.00.006.FK

Uchwyt wargowy

08.971.00.007.FK

Sonda dotykowa

08.971.00.008.FK

OVl N|lao|lu|dp|lw [N | %

Ochronna ostona silikonowa

08.971.00.009.FK

10 | Pierscien , 0”

08.971.00.010.FK

11 | Uniwersalny zasilacz sieciowy

08.971.00.011.FK

- | Instrukcja obstugi

- | Karta rozwigzywania problemoéw

- | Lista zawartosci opakowania
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1. Rekojes¢

4. Spryskiwacz

| \ P )
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9. Ochronna ostona silikonowa
6. Klips pilnika

10. Pierscien ,,0”

2. Podstawa tadujaca

am

3. Katnica

5. Przewdd pomiarowy 7. Uchwyt wargowy

11. Uniwersalny
zasilacz sieciowy

8. Sonda dotykowa
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b)
c)

d)
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Dane techniczne
Specyfikacja litowego akumulatora mikrosilnika rekojesci

3,7V / 2000mAh

Specyfikacja zasilacza

Moc wejsciowa: ~100V-240V 50Hz/60Hz 0,5-0,2A
Moc wyjsciowa: DC5V/1A

Specyfikacja mechaniczna katnicy z mikrosilnikiem
Zakres momentu obrotowego: 0,4Ncm-4,0Ncm
Zakres predkosci: 100rpm-3'3000br./min.
Specyfikacja tadowania

bezprzewodowego

Zakres czestotliwosci: 112-205KHz

Maksymalna moc wyjsciowa RF produktu: 9,46dBuA/m@3m

Ostrzezenia

Przed pierwszym uruchomieniem urzgdzenia nalezy doktadnie przeczytac niniejszg instrukcje
obstugi.

a)
a)
b)
c)

d)

e)
f)

g)
h)

i)

j)

k)
1)

Nie nalezy uzywac tego urzadzenia do celdw innych niz przewidziane (patrz rozdziat 1.9).
Nalezy uzywac wytgcznie oryginalnych czesci i akcesoriow.

Moment obrotowy i predkos$¢ obrotowg nalezy zawsze ustawia¢ zgodnie z zaleceniami
producenta pilnika.

Przed uruchomieniem katnicy z mikrosilnikiem nalezy upewnic sie, ze katnica jest dobrze
podtgczona (patrz rozdziat 2.1).

Przed uruchomieniem rekojesci z mikrosilnikiem, upewnij sie, ze urzadzenie zostato
prawidtowo podtgczone i zablokowane (patrz rozdziat 2.2).

Nie nalezy podtgczac ani odtgczac katnicy, gdy mikrosilnik pracuje.

Nie nalezy odtgczaé urzadzenia, gdy mikrosilnik pracuje.

Upewnij sie, ze w kazdej chwili mozesz wytgczyé urzadzenie.

Urzadzenie nalezy uzytkowad i przechowywac w bezpiecznym $rodowisku (patrz rozdziat
1.7 i rozdziat 8).

Nie nalezy uzywaé urzadzenia w poblizu lamp fluorescencyjnych, urzagdzen emitujgcych
sygnat radiowy, urzadzen zdalnego sterowania, recznych i przeno$nych urzadzen
komunikacyjnych o wysokiej czestotliwosci.

Katnica mikrosilnikowa, zasilacz sieciowy i podstawa fadujgca nie nadajg sie do
autoklawowania (patrz rozdziat 6).

Wymien litowy akumulator zgodnie z instrukcjg (patrz rozdziat 7.4).

Nie nalezy wprowadzac¢ zadnych zmian ani modyfikacji w urzgdzeniu. Wszelkie zmiany,
modyfikacje lub jakiekolwiek inne przerébki urzagdzenia mogg naruszac przepisy
bezpieczenstwa, powodujac szkody dla pacjenta.

W przypadku czestego przegrzewania sie rekojesci mikrosilnika nalezy skontaktowac sie z
lokalnym dystrybutorem.

Nie nalezy umieszczac urzgdzenia bezposrednio lub posrednio w poblizu zrédet ciepta.
Nie nalezy przykrywad urzgdzenia.

W przypadku dtugotrwatego przechowywania urzgdzenia, nalezy wyjac¢ z niego
akumulator.



1.5

Wazne srodki ostroznosci

Niniejsze srodki ostroznosci majg zasadnicze znaczenie dla zapewnienia bezpiecznej obstugi i
uzytkowania.

f)

1.8

Nie nalezy uzywac tego urzadzenia w przypadku pacjentow, ktoérzy majg wszczepione
rozruszniki serca, defibrylatory lub inne urzadzenia do implantacji.

Nie nalezy stosowac tego urzgdzenia u pacjentow cierpigcych na hemofilie.
Ostroznie stosowaé u pacjentow z chorobami serca, kobiet w cigzy i matych dzieci.

Klasyfikacja bezpieczeristwa urzadzenia

Rodzaj trybu pracy: Urzadzenie elektromedyczne pracujgce w trybie ciggtym

Rodzaj ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym: urzadzenia klasy Il z
wewnetrznym zasilaniem

Stopien ochrony przed porazeniem prgdem elektrycznym: typ B zastosowanej czesci
Stopien ochrony przed szkodliwym wnikaniem wody: Zwykte wyposazenie (IPX0)

Stopien bezpieczenstwa stosowania w obecnosci tatwopalnej mieszaniny anestetycznej
z powietrzem, tlenem lub podtlenkiem azotu: Urzadzenie nie moze by¢ stosowane w
obecnosci tatwopalnej mieszaniny anestetycznej z powietrzem, tlenem lub podtlenkiem
azotu.

Stosowana czesé: katnica, uchwyt wargowy, zacisk pilnika, sonda dotykowa. Czas trwania
kontaktu zastosowanej czesci: 1 do 10 minut. Maksymalna temperatura naktadanej czesci:
46,6°C.

Parametry srodowiskowe

Temperatura otoczenia pracy: +5°C ~ +40°C
Wilgotnos¢ wzgledna podczas pracy: 30% ~ 75%.
Robocze cisnienie atmosferyczne: 70kPa ~ 106kPa

Kwalifikacje uzytkownika

a) Urzadzenie musi by¢ obstugiwane w szpitalu lub klinice przez stomatologéw posiadajgcych
prawnie potwierdzone kwalifikacje.

b)
1.9
a)
b)
2.
2.1
2.1.1
a)
b)
c)
2.1.2
a)
b)
c)
2.13

Uzytkownik potrafi obstugiwaé lokalizator wierzchotka kanatu korzeniowego.

Przeznaczenie

Rooter® X3000 jest mikrosilnikiem endo, urzagdzeniem elektro-medycznym
przeznaczonym do napedu instrumentéw mechanicznych przeznaczonych do leczenia
kanatowego (pilniki endodontyczne).

Dodatkowo ma poméc w okresleniu dtugosci roboczej (funkcja endometru).

Instrukcja konfiguracji urzagdzenia
Ustawienie katnicy
Przed pierwszym uzyciem i po kazdym zabiegu

Wyczyscic i zdezynfekowad katnice (patrz rozdziat 6).
Nasmarowac katnice (patrz rozdziat 7.2).
Wysterylizowaé katnice (patrz rozdziat 6).
Ostrzezenia
Stosowac tylko oryginalng katnice.
Upewnij sie, ze katnica jest dobrze podtgczona przed uruchomieniem mikrosilnika.
Nie nalezy podfaczac ani odtaczac katnicy podczas pracy mikrosilnika.
Podtaczenie katnicy

1. Wyrdéwnad trzy bolce katnicy ze szczelinafni pozycjonujacymi katnicy mikrosilnikowe;.



2.

3.

2.1.4

Wcisngc katnice w pozycji poziomej. Dzwiek , klikniecia” oznacza, ze instalacja
zakonczyta sie pomyslinie.

Katnica musi obracac sie swobodnie w zakresie 360°.

gl

Odtaczanie katnicy

Woyciggnac katnice w pozycji poziome;j.

2.2

&2.2.1

a)
b)
c)
d)

e)

2.2.2

el e —

Konfiguracja pilnika
Ostrzezenia

Upewnij sie, ze instrumenty sg zgodne z normg I1ISO1797 (trzpienie do instrumentéw
obrotowych i oscylacyjnych).

Podtgczanie i odtgczanie pilnikdw bez przytrzymywania przycisku Push moze
spowodowac uszkodzenie uchwytu katnicy.

Podczas manipulowania pilnikami nalezy zachowac ostroznos¢, aby unikngé obrazen
palcow.

Upewnij sie, ze pilnik jest dobrze podfgczony i zablokowany przed uruchomieniem
mikrosilnika rekojesci.

Nie nalezy odtgczac pilnika, gdy mikrosilnik pracuje.

Podtgczanie pilnika

Pilnik wtozy¢ do otworu w katnicy.

1.
2.

Przytrzymaj przycisk Push na katnicy i wcisnij pilnik.

Naciskajgc, obracac pilnik zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara, az jego trzon znajdzie sie w rowku zapadki katowe;j.

Gdy trzonek jest wyréwnany i wsuwa sie na miejsce, nalezy zwolni¢ przycisk Push, aby
zablokowac pilnik w katnicy.



Nacisngc przycisk

2.2.3 Odtaczanie pilnika
Przytrzymaj przycisk Push i wyjmij pilnik.

T

N
\

2.3 Ustawienie endometru

Az.&l Ostrzezenia

a) W trybie endometru, pilnik musi prawidtowo zosta¢ zamocowany w zacisku.

s

Btad

OK

b) W przypadku ztego lub btednego sygnatu potaczenia nalezy wymienic przewod
pomiarowy.

c) W trybie endometru zaleca sie zainstalowanie katnicy mikrosilnika w podstawie
tadujacej, aby uzyskaé lepszy kat widzenia.



d)

Endometr wykrywa otwér wierzchotkowy kanatu, a nie wierzchotek anatomiczny zeba.
Moze to ttumaczy¢ pewne réznice pomiedzy sygnatem lokalizatora wierzchotkowego a

obrazem RTG.

v

lampa
rentgenows
ka

zdjecie
rentgenow

- skie

1

e) Nie wszystkie warunki sg idealne do wyznaczania dtugosci roboczej. Aby uzyskaé
informacje o ograniczeniach endometru, nalezy zapoznac sie z rozdziatem 4.8.

2.3.2 Podtaczanie przewodow lokalizatora wierzchotkowego

1. Podtgcz przewdd pomiarowy do rekojesci mikrosilnika (gniazdo USB z tytu).

2. Podtacz uchwyt wargowy do biatego gniazda przewodu pomiarowego.
3. Podtaczyé wtyczke pilnika do czarnego gniazda przewodu pomiarowego (nie jest to
wymagane w trybie tgczonym mikrosilnika i endometru).

%

_— E—_—:f’éf
—

7
¥
T
- Wy
IQE—‘EE}-.__ pics

e ohak
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\\ wargawy

czarny
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2.3.3 Testowanie pofgczen

Zaleca sie sprawdzenie jakosci potgczenia przed kazdym uzyciem.

1. W trybie endometru, zaczep klips na uchwycie wargowym i sprawdz, czy wszystkie paski
wskaznika swiecq sie, jak pokazano ponizej:

™ 1N HETTRRRRRTYITY

2. W trybie faczonym mikrosilnika i endometru, dotknij pilnikiem uchwytu wargowego i
sprawdz, czy wszystkie paski wskaznika zostaty podswietlone zgodnie z ponizszym
rysunkiem:

[T

3. Tryby pracy urzadzenia i interfejs wyswietlacza
3.1  Tryby pracy mikrosilnika

3.1.1  Tryb pracy CW (tryb ciggtych obrotéw zgodnie z ruchem wskazéwek zegara)

W tym trybie pracy mikrosilnik obraca sie tylko w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara

(kierunek do przodu).
!!! 300 obr/min

3.1.2 Tryb pracy CCW (tryb ciggtych obrotéw w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara)

W tym trybie obrotowym gtéwka mikrosilnika obraca sie tylko w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara (kierunek odwrotny). W tym trybie podwdjny sygnat dzwiekowy emitowany
jest w sposob ciggty.

300 obr/min

3.1.3 Tryb pracy REC (tryb ruchu posuwisto-zwrotnego)

W tym trybie rekojes¢ mikrosilnika generuje wytgcznie ruchy posuwisto-zwrotne (F: kgt do
przodu, R: kat do tytu).

M1 F:30

mReEC R:150

11



3.1.4 Tryb pracy ATR (tryb Adaptive Torque Reverse)

W tym trybie rekojes¢ mikrosilnika obraca sie w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara i
wytwarza ruch posuwisto-zwrotny, gdy obcigzenie momentu obrotowego na pilniku jest wyzsze
niz ustawiona jego granica.

300 obr/min

3 ATR 1.0Ncm
3.2 Endometr - Tryb pracy

3.2.1 Tryb pracy EAL (elektroniczny lokalizator wierzchotkéw)

Tryb ten jest przeznaczony wytgcznie do okreslania dtugosci roboczej. W tym trybie

nie pracuje mikrosilnik katnicy.

MO I||||||||

AP 1

m EAL

3.3 Kombinacja mikrosilnika i endometru-Tryb pracy

Kiedy pilnik znajduje sie w kanale, a uchwyt wargowy dotyka wargi pacjenta, urzadzenie
automatycznie przechodzi w tryb pracy z mikrosilnikiem i endometrem.

N
Eﬂ 7’

[ T ™
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3.4 Interfejs wyswietlacza
Interfejsy gotowosci
& Gdy mikrosilnik nie pracuje, na wyswietlaczu widoczne sg aktualne
a — iy ustawienia.

(N I} CW  2.0Ncm S

XP-endo T 1000 obr./min

a. Program uzytkownika (M0-M9) lub

Program zapewniony przez producenta (patrz rozdziat 4.5)
Poziom natadowania akumulatora

Ustawiona predko$¢ obrotowa (obr./min.)

Ustawiona granica momentu obrotowego (Ncm)

Tryb pracy mikrosilnika

Ustawienia kata ciecia w prawo (°stopni)

Ustawianie kata ciecia w lewo (°stopni)

m o oo o

Interfejs obstugi mikrosilnika
Podczas pracy mikrosilnika wyswietlacz pokazuje obcigzenie momentu
obrotowego pilnika.

a. Ustawiona predkos¢ obrotowa (obr./min.)

b. Ustawiona granica momentu obrotowego (Ncm)

c. Moment obrotowy w czasie rzeczywistym (Ncm)

d. Skala wskazania momentu obrotowego (Ncm)

Potaczony mikrosilnik i endometr Interfejs operacyjny

a. Pasek wskazujacy progresje pilnika

b. Numer sygnalizacji progresji pilnika
Numery 1.0, 2.0, 3.0 (a) oraz numery ,,00”- ,,16” (b) nie reprezentuja
dtugosci bezwzglednej. Wskazujg po prostu wzgledng pozycje pilnika w
stosunku do otworu wierzchotkowego. Liczby te sg uzywane w celu
utatwienia okreslenia dtugosci roboczej.

c. Otwor wierzchotkowy (AP)
Cyfry ,,00” (b) oznaczajg, ze pilnik dotart do otworu wierzchotkowego.
Cyfry ,1” i ,-2” (b) wskazuja, ze pilnik przeszedt przez otwor

wierzchotkowwv

Endometr Interfejs operacyjny (tryb EAL)
Program uzytkownika (M0-M9)
Poziom natadowania akumulatora
Pasek wskazania pozycji pilnika
Szczytowy punkt odniesienia

Tryb pracy mikrosilnika

m oo oo
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4.
4.1

4.2

4.3

Instrukcja obstugi urzadzenia

Interfejs ustawien i opis przyciskéw

Przycisk ustawien ,P"”

Gtowny przycisk Wyswietlacz

Przycisk regulacji +"

Wiaczanie i wytaczanie zasilania urzadzenia

1. Aby wiaczy¢ urzadzenie, nalezy nacisng¢ gtéwny przycisk. Urzgdzenie przechodzi w
stan gotowosci. Na wyswietlaczu pojawi sie interfejs trybu gotowosci ostatnio
uzywanego programu. Na przyktad:

v

XP-endo T. ERCEL r/min R—ruch

Shaper Wszysthie pilniki F: auto

cw 2.0Ncm

Yy cw 1.0 Ncm mRrec R:auto

2. Aby wprowadzi¢ mikrosilnik do stanu gotowosci, nalezy nacisng¢ gtéwny przycisk.

Wyswietlacz pokazuje interfejs roboczy w zaleznosci od uzywanego programu. Na
przyktad:

3. Aby zatrzymac¢ mikrosilnik, nalezy ponownie nacisngé¢ gtdwny przycisk. Urzadzenie
powraca do stanu gotowosci.

4. Aby wytgczy¢ urzadzenie, nalezy przytrzymaé przycisk ustawien ,,P” i nacisng¢ przycisk

gtoéwny. W stanie gotowosci urzadzenie wytgczy sie automatycznie po 5 minutach.

Wybor programow uzytkownika

Urzadzenie zawiera 10 zapamietanych Programéw Uzytkownika (M0-M9) oraz 7 ustawionych
Systemow Pilnikow FKG dostepnych bezposrednio ze stanu czuwania.

¢

1. Aby wybrac¢ program ze stanu gotowosci, nalezy nacisng¢ przycisk regulacji ,,+"/,-".

[250 obr./min. 250 obr./min. 1000 obr./min.]

M9 250rpm e ~ 1000 rpm

B cw 2.0Ncm mcw 1.5Ncm

MO 250rpm

W] cw 2.0Ncm Nl R
XP-endo T. XP-endo R.

Xgh::‘i?T 1000 rpm Finisher 1000 rpm DR1 1000 rpm
m) cw 1.0Ncm m cw 1.5Ncm

e o500 rpm [ 25 1000 rpm

mcw 1.0Ncm

R-Motion F auto

All files

mREC R:auto

mcw 1.0Ncm m cw 1.0Ncm

«>

PANEN &~ ..

2. Aby wybrac okreslony system pilnikdw FKG, nalezy zapozna¢ sie z rozdziatem 4.5.
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4.4 Ustawianie parametrow programu uzytkownika

& 4.4.1 Ostrzezenia

a) Przed uruchomieniem mikrosilnika, upewnic sie, ze tryb pracy jest odpowiedni.

b) Wszystkie parametry muszg by¢ ustawione zgodnie z zaleceniami producenta pilnika.

c) Przed uruchomieniem mikrosilnika recznego, upewnic sie, ze wszystkie parametry zostaty
zweryfikowane.

d) MO-M9 Programy uzytkownika - Parametry modyfikowane przez uzytkownika sg
zapamietywane.

e) Parametry systemow pilnikéw FKG nie mogg by¢ modyfikowane przez uzytkownika
(patrz rozdziat 4.5).

4.4.2 Ustawienie parametrow

Modyfikacja parametréw programu uzytkownika ze stanu gotowosci:

1. Aby wybraé zagdany parametr, nalezy nacisng¢ przycisk ustawien ,,P”.
2. Aby zmieni¢ ustawienie parametru, nalezy nacisng¢ przycisk regulacji ,+"/,-".
3. Naciénij gtéwny przycisk lub odczekaj 5 sekund, aby potwierdzié.

4.4.3 Lista parametrow programu uzytkownika

Ustaw tryb pracy

Operation Mode

Lista trybéw pracy: CW, CCW, REC, ATR, EAL
cw

(opis trybow znajduje sie w rozdziale 3)

Tryb pracy CW

Ustawianie predkosci roboczej

W trybach rotacyjnych (CW i CCW), predkos¢ robocza moze byc¢ regulowana od
100rpm do 3'300rpm (co 50rpm).

W trybie REC predkos¢ robocza mozna regulowacd w zakresie od 100 obr./min. do 500
obr./min (co 50 obr./min.).

W trybie ATR, predkos¢ robocza moze by¢ regulowana w zakresie od 100rpm do
Predkos¢ 250 obr./min 500rpm (co 50rpm).

W trybach REC i ATR, predkosc robocza reprezentuje srednig predkos$¢ pojedynczego
ruchu katowego (predkos¢ ustawiona zaréwno dla kata do w prawo jak i lewo).
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Torque Limit

1.0Ncm

Limit momentu
obrotowego

Ustawianie limitu momentu obrotowego

W trybie rotacyjnym CW, limit momentu obrotowego moze by¢ regulowany w
zakresie od 0,4Ncm do 4,0Ncm w zaleznosci od ustawionej predkosci:

e 100-200 obr./min. Maks. limit momentu obrotowego: 4,0Ncm
e  250-400 obr./min. Maks. limit momentu obrotowego: 3,5Ncm
e  450-650 obr./min. Maks. limit momentu obrotowego: 3,0Ncm
e 700-950 obr./min. Maks. limit momentu obrotowego: 2,5Ncm
e 1'000-1'450 obr./min. Maks. limit momentu obrotowego: 2.0Ncm
e 1'500-1'950 obr./min. Maks. limit momentu obrotowego: 1,5Ncm
e  2'000-3'300 obr./min. Maks. limit momentu obrotowego: 1,0Ncm

W trybie REC, limit momentu obrotowego moze by¢ regulowany od 2,0Ncm do
4,0Ncm w zaleznosci od ustawionej predkosci:

e  100-250 obr./min. Maks. limit momentu obrotowego: 4,0Ncm
e 300-400 obr./min. Maks. limit momentu obrotowego: 3,5Ncm
e  450-500 obr./min. Maks. limit momentu obrotowego: 3,0Ncm

W trybie ATR, moment wyzwalajacy mozna regulowac w zakresie od

0,4Ncm do 3,0Ncm. W trybie ciggtych obrotéw CCW nie mozna ustawic
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Dziatanie szczytowe

Ustawienia po osiggnieciu wierzchotka

Ma zastosowanie, gdy pilnik osiggnie ustawiony szczytowy punkt odniesienia (patrz
pozycja Flash Bar).

WYLACZ: Brak akcji

STOP: Mikrosilnik zatrzymuje sie automatycznie, gdy pilnik osiggnie punkt odniesienia.
Mikrosilnik uruchamia sie ponownie automatycznie, gdy pilnik zostanie odsuniety od
punktu odniesienia.

REVERSE: Mikrosilnik automatycznie wigcza wsteczne obroty, gdy pilnik osiggnie punkt
odniesienia. Mikrosilnik powraca automatycznie do poczgtkowego kierunku obrotéw,
gdy pilnik zostanie odciggniety od punktu odniesienia.

Auto Start

Automatyczny start

Ustawianie automatycznego startu

OFF: Wytaczenie automatycznego startu (do uruchomienia mikrosilnika katnicy
potrzebny jest gtdwny przycisk).

ON: Mikrosilnik uruchamia sie automatycznie po wtozeniu pilnika do kanatu (od
momentu, gdy wskaznik postepu pilnika pokazuje 2 kreski).

Automatyczne
zatrzymanie

Ustawienie automatycznego zatrzymania
OFF: Wytaczenie funkcji Auto Stop (do zatrzymania mikrosilnika katnicy potrzebny
jest gtéwny przycisk). ON: Mikrosilnik zatrzymuje sie automatycznie po wyjeciu

pilnika z kanatu.

AP 2

Ustawienie pozycjonera

Ustawienie potozenia pozycjonera (wierzchotkowy punkt odniesienia)

Punkt odniesienia (flash bar) moze by¢ ustawiony w zakresie od 2 do AP (Apical
Foramen). (0,5 oznacza, ze koricdwka pilnika znajduje sie bardzo blisko
fizjologicznego otworu wierzchotkowego). Akcja wierzchotkowa i zwolnienie

obrotéw sg wyzwalane przez punkt odniesienia.

Spowolnienie obrotow

Apical Slow Down

200 rpm

Ustawienie spowolnienia obrotéw do osiggniecia wierzchotka.

Gdy aktywowana jest funkcja spowolnienia wierzchotkowego, mikrosilnik zwalnia do
ustawionej predkosci koricowej, gdy koricdwki pilnika zblizajg sie do wierzchotkowego
punktu odniesienia. Predkos¢ obrotowa mikrosilnika zmniejsza sie poczawszy od

pozycji ,3,0" na pasku wskaznika postepu pilnika.
WYLACZ: Wytgczenie spowolnienia

W trybie rotacyjnym CW, predkos¢ koncowa moze byé regulowana od 100rpm do
aktualnej ustawionej predkosci (co 50rpm).

Funkcja spowolnienia wierzchotkowego jest dostepna tylko dla trybu rotacyjnego CW i
CCW.

Konicowa predkos¢ obrotowa musi by¢ nizsza niz predkos$¢ znamionowa.

Forward Angle

30°

Kat ciecia w prawo

Kat ciecia w prawo
W trybie REC, kat ciecia w prawo mozna regulowac¢ w zakresie od 20° do 400° (co 10°).

W trybie ATR, kat ciecia w prawo mozna regulowac w zakresie od 60° do 400° (co 10°).

Reverse Angle

150°

Kat ciecia w lewo

Kat ciecia w lewo
W trybie REC, kat ciecia w lewo mozna regulowaé w zakresie od 20° do 400° (co 10°).

W trybie ATR, kat ciecia w lewo mozna regulowaé w zakresie od 20° do kata w kierunku
do przodu (co 10°).
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4.4.4 Tabela dostepnosci parametrow programow uzytkownika

Parametr . . . ) Ustawienia . L
Ustawianie Ustawianie Ustawiania Ustawianie | Ustawienia | Ustawian spowolnienia Ustawieni Ustawiani
- predkosci limitu momentu po automat automat | i€ pozycji e kata e kata
Tryb pracy roboczej obrotowego osiagnieciu ycznego ycznego | Flash Bar cigciaw cigciaw
programu wierzchotka startu zatrzym prawo lewo
uzytkownika ania
cw TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
ccw TAK NIE NIE NIE NIE TAK TAK n/d n/d
REC TAK TAK TAK TAK TAK TAK NIE TAK TAK
ATR TAK TAK TAK TAK TAK TAK NIE TAK TAK
EAL n/d n/d n/d n/d n/d TAK n/d n/d n/d
4.5 Wybor systemu pilnikdw FKG

Aby utatwi¢ uzytkownikowi ustawienie parametrow pilnikéw zgodnie z zaleceniami FKG,

najpopularniejsze systemy pilnikdéw FKG sg juz wstepnie ustawione w urzadzeniu.

1. Aby wybraé wstepnie ustawiony system pilnikdw FKG w stanie gotowosci, nalezy diugo
nacisngc przycisk ustawien ,,P”
2. Aby wybrac¢ zgdany system pilnikow FKG, nalezy nacisng¢ przycisk regulacji ,+"/,-" i
nacisngc przycisk ustawien ,P”, aby potwierdzic.

3. Aby wybrac pilnik, nacisnij przycisk regulacji ,+”/,-” i nacisnij przycisk gtéwny, aby

potwierdzic.

451

Lista systemow pilnikow FKG RACE® EVO

Wybdr systemdw pilnikow

XP-endo Treatment
XP-endo Retreatment
R-Motion

Wybdr pilnika

RACE EVO

Ccw
1000rpm
1.5Ncm

Interfejs gotowosci
RACE EVO
aifies 1000 rpm

m)cw 1.5Ncm

Interfejs operacyjny

XP-endo® Leczenie pierwotne

Wybdr systemdw pilnikdw

RACE EVO

XP-endo Treatment

XP-endo Retreatment
R-Motion

Wybor pilnika

XP-endo Treatment

cw

Finisher 1000rpm

XP-endo Treatment

Interfejs gotowosci
e 1000 rpm
m)cw 1.0Ncm
Finsher 1000 rpm

mm3cw 1.0Ncm

XP-endo® Leczenie wtérne (reendo)

Wybor systemow pilnikéw

RACE EVO
XP-endo Treatment

R-Motion

XP-endo Retreatment

>

Wybér pilnika

XP-endo Retreatment

Shaper
Finisher R

2500rpm

FinisherR ~ 1.0Ncm

XP-endo Retreatment
DR1 Cw

Shaper 1000rpm
1.0Ncm

Interfejs gotowosci
s 1000 pin
m cw 1.5Ncm
XP-endo R.

shaper  2000TPM

mm)cw 1.0Ncm

<252 1000 rpm

mcw 1.0Ncm




R-Motion®

Wybor systemow pilnikéw

RACE EVO
XP-endo Treatment

XP-endo Retreatment

Wybér pilnika

R-Motion

All files

Interfejs gotowosci

Interfejs operacyjny

£
=

R-Motion
All files

REC R:auto

F: auto

| L LS

wn - o« -

[Legenda: Treatment: leczenie pierwotne; Retreatment - leczenie wtérne; 1000 rmp — 1000 obr./min.; Motion — ruch; All file — wszystkie pilniki]

4.5.2 Tabela dostepnosci parametréow systemow pilnikéw FKG
4.6 Ustawianie parametrow urzadzenia
Parametr Ustawian | Ustawi Usta Ustawian | Ustawien | UStawiani ::;:Iv; Ustawien | Ustawia
ie anie wienia . . e pozycji L ie kata nie kata
) L. . iaauto ia Inienia N o
predkosc limitu dziatan matyez autom Flash Bar cigciaw cigciaw
i momen ia prawo lewo
. . nego atyczne
System roboczej tu wierzc startu zatrzy
pilnikéw FKG obroto hotkow manie
wego ego
RACE EVO
Wiszystkie pilniki TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
XP-endo Treatment TAK | TAK | TAK | TAK | TAK n/d n/d
Shaper
XP-endo Treatment TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
Finisher
’;;‘f"d" Retreatment TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | n/d n/d
XP- R
endo Retreatment TAK | TAK | TAK | TAK | TAK n/d n/d
Shaper
XP-endo Finiszer
Retreatment R TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
e Votion Wszystiie >< TAK | TAK | TAK | TAK | NE | ><
pilniki

Aby ustawi¢ parametry urzadzenia:

1. Aby uzyskac dostep do parametrow urzadzenia w stanie wytgczenia zasilania, nalezy
przytrzymac przycisk ustawien ,P”i nacisngé gtéwny przycisk.

Wersja oprogramowania

V1.0.0

2. Aby wybraé zgdany parametr, nalezy nacisngé przycisk ustawien ,,P”
3. Aby ustawié parametr, nalezy nacisngc¢ przycisk regulacji ,+”/,-” i przycisk gtéwny, aby

potwierdzic.

4.6.1

Lista parametrow urzgdzenia

Auto Power OFF - Automatyczne wytaczanie zasilania

W stanie czuwania urzgdzenie wytacza sie automatycznie po uptywie ustawionego
czasu.

Timer mozna ustawi¢ w zakresie od 3 minut do 30 minut (co 1 minute)

Auto Standby Scr — Ekran automatycznego stanu gotowosci

Po uptywie ustawionego czasu wyswietlacz automatycznie przetgcza sie z powrotem
do trybu gotowosci. Licznik czasu mozna regulowac w zakresie od 3 do 30 sekund (co
1 sekunde).

Dominant Hand

Right

Dominant Hand Right - Reka dominujgca: prawa
Urzadzenie mozna przystosowac do obstugi przez osoby prawo- i leworeczne (obrét
wyswietlacza o 180°).
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Calibration - Kalibracja

Calibr Upewnij sie, ze oryginalna katnica jest zainstalowana przed rozpoczeciem kalibracji
mikrosilnika.

OFF: Brak dziatania.

\W¢t.: Uruchomienie kalibracji mikrosilnika

Mikrosilnik musi zostac skalibrowany przed pierwszym uzyciem i po smarowaniu.
Beeper Volume - Gtosnos¢ brzeczka

Gtosnos¢ dzwieku urzadzenia mozna regulowac w zakresie od 0 do 4. Vol.0:
\Wyciszenie.

Restore Defaults - Przywré¢ ustawienia domysine
ore Defaults OFF (Wyt.) ON: Parametry urzadzenia powracajg do pierwotnego ustawienia.

OFF

4.7 Ochrona przed przecigzeniem momentu obrotowego

Podczas pracy, jesli zmierzone obcigzenie momentu obrotowego przekroczy jego granice,
mikrosilnik automatycznie zmieni kierunek obrotéw. Mikrosilnik powraca do pierwotnego trybu
pracy (CW), gdy obcigzenie momentem obrotowym spadnie ponizej granicy momentu

obrotowego.
S — S | M e
|
) !
Wartosc obcigzeniz jest nizsza niz Wartosc obcigzeniz jest wyzsza niz Wartost obcizzeniza jest ponownie
wstepnie ustawionz wartost wstepnie ustawiona wartosd nizsza niz wstepnie ustawiona
momentu obrotowego momentu obrotowego wartos¢ momentu obrotowego

& 4.7.1 Ostrzezenia

a) W trybie ruchu recyprokalnym (REC), gdy wartos¢ obcigzenia jest wyzsza niz granica
momentu obrotowego:
i. jezelikat ciecia w prawo jest wiekszy niz kat w lewo, mikrosilnik automatycznie
przetacza sie na obrét w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
i. jezelikat ciecia w lewo jest wiekszy niz kat w prawo, mikrosilnik automatycznie
przetgcza sie na obroty zgodne z ruchem wskazowek zegara (kierunek naprzéd).
b) Zabezpieczenie przed samoczynng zmiang obrotéw nie jest dostepne dla trybow CCW i
ATR.
c) Zabezpieczenie przed samoczynng zmiang obrotdw moze nie dziataé prawidtowo w
przypadku niskiego poziomu natadowania akumulatora.
d) Przy ciggtym obcigzeniu, mikrosilnik moze zatrzymac sie automatycznie z powodu
przegrzania. W takim przypadku urzgdzenie musi by¢ wytgczone wystarczajgco dtugo,
aby mogto naturalnie ostygnac.

4.8 Ograniczenia endometru

Nie wszystkie warunki sg idealne do oceny dfugosci kanatu korzeniowego. Doktadny sygnat nie
moze by¢ uzyskany, jesli kanat korzeniowy wykazuje warunki wymienione ponizej.
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Kanat korzeniowy z duzym otworem wierzchotkowym

Kanat korzeniowy z wyjgtkowo duzym otworem
wierzchotkowym spowodowanym zmiang chorobowa
lub niecatkowitym opracowaniem moze zaburza¢ sygnat
elektryczny.

Kanat korzeniowy z ptynem wylewajgcym sie z otworu

Kanat korzeniowy z krwig Iub innym ptynem
wylewajgcym sie z otworu i majgcym kontakt z tkanka
dzigsta moze zaktécac sygnat elektryczny.

Ztamana korona

W przypadku ztamania korony i wnikniecia fragmentu
tkanki dzigstowej do jamy otaczajgcej otwdr kanatu,
kontakt pomiedzy tkanka dzigstowa a pilnikiem moze
zaktdci¢ sygnat elektryczny.

Ztamany zab

Ztamany zgb moze zaktdcaé sygnat elektryczny.

gutaperka

Wypetniony gutaperka kanat korzeniowy do ponownego
leczenia

Odtamki gutaperki mogg zaktécac sygnat elektryczny.

Korona lub metalowa proteza dotykajgca tkanki dzigsta

Kontakt pomiedzy protezg a pilnikiem moze zaktécic
sygnat elektryczny.
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zbyt suchy

Ekstremalnie suchy kanat korzeniowy

Suchy kanat moze zaktdcié sygnat elektryczny.

5. Rozwigzywanie probleméw

Problem

Mozliwa przyczyna

Rozwigzania

Rekojes¢ mikrosilnika nie
obraca sie.

Urzadzenie w trybie EAL
Tryb EAL jest
przeznaczony tylko do
pomiaru kanatow.

Zmiana na tryb CW, CCW, REC lub
ATR.

Po uruchomieniu katnicy z
mikrosilnikiem rozlega sie
ciggty sygnat dzwiekowy.

Ciggty sygnat dzwiekowy
oznacza, ze mikrosilnik katnicy
znajduje sie w trybie CCW.

Zatrzymac mikrosilnik katnicy i
zmieni¢ tryb pracy na tryb CW.

Btad kalibracji

Btad kalibracji
spowodowany duzym
oporem katnicy

Wyczysci¢ katnice i
ponownie skalibrowaé po
wtrysku oleju.

Nagrzanie katnicy mikrosilnika

W trybie ruchu posuwisto-
zwrotnego czas pracy jest
zbyt dtugi.

Zaprzestac uzywania. Uzywac po
obnizeniu sie temperatury
katnicy mikrosilnika.

Po natadowaniu czas

Zmniejsza sie pojemnos¢

Skontaktuj sie z lokalnym

dziatania ulega akumulatora. dystrybutorem.
skroceniu.
Brak dZzwieku Gtosnosé brzeczyka Ustaw gtosnosc¢ brzeczyka na

ustawiona na 0. Vol.O:
Wyciszenie.

1,2,3,4.

Stale obracajacy sie pilnik
utknat w kanale
korzeniowym.

Nieprawidtowe ustawienie
specyfikacji. Zbyt wysoki
moment obcigzenia pilnika.

Wybrac¢ tryb CCW, uruchomi¢
mikrosilnik katnicy i wyjac
pilnik.

6. Czyszczenie, dezynfekcja i sterylizacja

6.1 Wprowadzenie

Dla celéw higienicznych i bezpieczeristwa sanitarnego, katnica (wraz z O-ringiem), uchwyt
wargowy, zacisk pilnika, ochronna ostona silikonowa oraz sonda dotykowa muszg byc
czyszczone, dezynfekowane i sterylizowane przed kazdym uzyciem, aby zapobiec wszelkim
zanieczyszczeniom. Dotyczy to zaréwno pierwszego uzycia, jak i wszystkich kolejnych.

6.2  Zalecenia ogdlne

a) Po kazdym uzyciu wszystkie przedmioty, ktore miaty kontakt z czynnikami zakaznymi
powinny by¢ oczyszczone przy uzyciu recznikdw nasgczonych srodkiem dezynfekcyjnym.
b) Uzywaj roztworu dezynfekujgcego OXYTECH® lub innego s$rodka dezynfekujgcego
zgodnego z lokalnymi przepisami krajowymi oraz zgodnie z IFU producenta roztworu

dezynfekujgcego.
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c) Nie nalezy zanurzac katnicy w roztworze dezynfekujgcym lub w kapieli ultradzwiekowej.

d) Nie stosowac detergentéw chlorkowych.

e) Nie nalezy uzywac wybielaczy ani srodkéw dezynfekujgcych na bazie chlorkéw.

f) Dla wiasnego bezpieczenstwa prosimy o stosowanie srodkdw ochrony osobistej
(rekawice, okulary, maska).

g) Uzytkownik jest odpowiedzialny za sterylnos¢ produktu i narzedzi.

h) Jakos¢ wody musi by¢ zgodna z lokalnymi przepisami, szczegdlnie w przypadku
ostatniego etapu ptukania lub przy uzyciu myjni-dezynfektora.

i) Nie sterylizowac katnicy mikrosilnikowej, zasilacza sieciowego ani podstawy tadujacej.

j)  Katnice nalezy nasmarowaé po czyszczeniu i dezynfekcji, ale przed sterylizacjg (patrz
rozdziat 7.2).

k) Aby wysterylizowac pilniki endodontyczne, nalezy zapoznac sie z instrukcjg uzytkowania
dostarczong przez producenta.

6.3  Procedura krok po kroku

# | Procedura Tryb pracy Ostrzezenie

1 | Przygotowanie Zdejmij akcesoria (katnice, uchwyt
wargowy, zacisk pilnika, sonde
dotykowa, ochronng ostone
silikonowa) z katnicy i podstawy.

2 | Czyszczenie W16z akcesoria (katnica, uchwyt - Unikaé kontaktu katnicy z jakimikolwiek instrumentami,

automatyczne z wargowy, zacisk pilnika, sonda zestawami, wspornikami lub pojemnikami.
myjnig- dotykowa, ochronna ostona - Postepowac zgodnie z instrukcjami i przestrzegac stezeri
dezynfektorem silikonowa) do myjni-dezynfektora | podanych przez producenta (patrz réwniez zalecenia
(wartos¢ Ao >3000 lub, co najmniej | ogélne).
5 min. w 90°C/194°F). - Uzywac tylko zatwierdzonych myjni-
dezynfektoréw zgodnych z EN ISO 15883,
regularnie je konserwowac i kalibrowac.
- Przed przejsciem do nastepnego kroku upewnij sie, ze
akcesoria (katnica, uchwyt wargowy, zacisk pilnika i sonda
dotykowa, ochronna ostona silikonowa) sg suche.

3 | Kontrola Sprawdzi¢ akcesoria (katnica, - Zabrudzone akcesoria (katnica, uchwyt wargowy, zacisk
uchwyt wargowy, zacisk pilnika, pilnika, sonda dotykowa, ochronna ostona silikonowa)
sonda dotykowa, silikonowa muszg by¢ ponownie wyczyszczone i zdezynfekowane.
ostona ochronna) i usunac te, - Przed zapakowaniem nalezy nasmarowac¢ katnice
ktore sg uszkodzone. odpowiednim sprayem.

4 | Opakowania Akcesoria (katnica, uchwyt - Sprawd? okres waznosci saszetki podany przez
wargowy, zacisk do pilnika, sonda producenta, aby okresli¢ termin przydatnosci do spozycia.
dotykowa, ochronna ostona - Stosowac¢ opakowania odporne na temperature
silikonowa) zapakowac do do 141°C (286°F) i zgodne z norma EN 1SO 11607.
~Woreczkow sterylizacyjnych".

5 | Sterylizacja Sterylizacja parowa w 134°C, - Nalezy uzywac wytacznie autoklawow spetniajgcych
2.0bar- 2.3bar (0.20Mpa- wymagania norm EN 13060, EN 285.
0.23MPa), przez 4 minuty. - Stosowa¢ zweryfikowang procedure sterylizacji

zgodng z I1SO 17665.

- Przestrzegac¢ podanej przez producenta procedury
konserwacji urzadzenia autoklawowego.

- Nalezy stosowac wytacznie te zalecang procedure
sterylizacji.

- Kontrola skutecznosci (integralnos¢ opakowan, brak
wilgoci, zmiana koloru wskaznikow sterylizacji, integratory
fizykochemiczne, cyfrowe zapisy parametréw cykli).

- Kontrola braku korozji na katnicy

- Utrzymanie identyfikowalnosci zapisow procedur.
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6 | Przechow/| Akcesoria (katnica, uchwyt wargowy, zacisk | - Sterylno$¢ nie moze by¢ zagwarantowana,

ywanie | dopilnika, sonda dotykowa, ochronna jesli opakowanie jest otwarte, uszkodzone lub
ostona silikonowa) w opakowaniu mokre

sterylizacyjnym nalezy przechowywaé w o ) ) o
suchym i czystym miejscu. - Przed uzyciem nalezy sprawdzi¢ opakowanie i

katnice (nienaruszalno$¢ opakowania, brak

7. Konserwacja

7.1 Kalibracja

Przeprowadzi¢ kalibracje po wymianie lub przesmarowaniu katnicy (patrz rozdziat 4.6).
7.2 Smarowanie katnicy

Katnice nalezy nasmarowacé po czyszczeniu i dezynfekgcji, ale przed sterylizacja.

1. Przykreci¢ dysze wtryskowa oleju do butelki z olejem (okoto 1 do 3 obrotéw).
2. Wtozy¢ dysze w koricowa czes¢ katownika

=

Napetnic katnice olejem, az olej wyptynie z czesci gtowicy katnicy.
4. Ustawic katnice pionowo na co najmniej 30 minut, aby zbedny olej wyptynat
grawitacyjnie przez czes¢ koricowa.

&7.2.1 Ostrzezenia

a) Stosowac wytgcznie oryginalng dysze wtryskowa oleju.
b) Rekojes¢ mikrosilnika nie moze by¢ wypetniona olejem.

w

7.3 tadowanie akumulatora

1. W16z wtyczke zasilacza do gniazda zasilania w podstawie tadujacej i upewnij sie, ze sg
one prawidtowo podtgczone.
2. Pozostaw okoto 10 cm przestrzeni wokét podstawy tadujacej, aby zapewnié tatwy dostep
do wlotu i przewodu zasilajgcego.
3. Witozy¢ rgczke mikrosilnika do podstawy tadujacej (rgczka mikrosilnika musi by¢
prawidtowo ustawiona w stosunku do podstawy tadujgcej).
i.  Podczastadowania rekojesci miga wskaznik LED na podstawie tadujgce;j.
ii. Gdy rekojes¢ jest w petni natadowana, wskaznik LED na podstawie tadujgcej zawsze
sie Swieci.
4. Po zakonczeniu tadowania nalezy odfgczy¢ zasilacz.

7.4 Wymiana akumulatora

Wytgcz urzadzenie.

Uzyj pesety lub srubokreta, aby otworzyé gumowag ostone, a nastepnie wykrec¢ srube.
Zdejmij pokrywe akumulatora.

Wyjmij stary akumulator i odtacz wtyczke.

Podtacz nowy, oryginalny akumulator i wtdz go do mikrosilnika.

Zatozy¢ pokrywe i wkrecié Srube.

ok wnNeE
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Ostrzezenia

a) Nalezy uzywac wytacznie oryginalnych akumulatoréw.
b) Zaleca sie kontakt z lokalnym dystrybutorem w celu wymiany akumulatora.

8. Przechowywanie

a) Urzadzenie i akcesoria powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniu, w ktérym

wilgotnos¢ wzgledna wynosi 10%.

~ 93%, cisnienie atmosferyczne wynosi 70kPa ~ 106kPa, a temperatura -20°C ~ +55°C.
b) W przypadku dtugotrwatego przechowywania urzgdzenia nalezy wyjac z niego

akumulator.

9. Transport

a) Unika¢ nadmiernych wstrzgséw podczas transportu.
b) Podczas transportu nie sktadowac razem z materiatami niebezpiecznymi.
c) Unika¢ stonica, deszczu i Sniegu podczas transportu.

10. Ochrona srodowiska

Prosimy o utylizacje produktu zgodnie z lokalnymi przepisami.

11. Obstuga posprzedazowa

a) Pakiet nie zawiera czesci zamiennych ani akcesoridéw do naprawy.
b) Serwis posprzedazowy powinien by¢ wykonywany wytgcznie przez uprawniony personel.

12. Symbol / instrukcja

Postepuj zgodnie z
instrukcjami uzytkowania

M Data produkgji
®

Czes¢ aplikacyjna typu B

SO/ ¢

IPX0 Zwykte wyposazenie

t

1 Tylko do uzytku w
pomieszczeniach
Obchodzi¢ sie ostroznie

Ograniczenie wilgotnosci

=134

Cisnienie atmosferyczne
podczas przechowywania

m
m

0197

Ostrzezenie

| Plygren

Numer fabryczny (S/N)
Producent

Klasa wyposazenia
Recykling

Utrzymywac w stanie
suchym

Zgodnos¢ urzadzenia z
Dyrektywa WEEE

Ograniczenie
temperatury

Produkt oznakowany
znakiem CE

Autoryzowany przedstawiciel we WSPOLNOCIE EUROPEJSKIE)
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13. Oswiadczenie

Producent zastrzega sobie prawo do modyfikacji produktu bez wczesniejszego uprzedzenia.
Zdjecia maja jedynie charakter poglagdowy. Prawo do ostatecznej interpretacji nalezy do firmy
GUILIN WOODPECKER MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD. Wzornictwo przemystowe, struktura
wewnetrzna itp. zostaty opatentowane przez firme WOODPECKER. Kopiowanie lub podrabianie
produktu wigze sie z odpowiedzialnoscig prawna.
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14. EMC-Deklaracja zgodnosci

Urzadzenie zostato przetestowane i homologowane zgodnie z normg EN 60601-1-2 w zakresie
EMC. Nie gwarantuje to jednak w Zaden sposdb, ze urzadzenie nie bedzie narazone na
zaktécenia elektromagnetyczne Nalezy unika¢ uzywania urzadzenia w srodowisku o wysokim
natezeniu elektromagnetycznym.

14.1 Opis techniczny dotyczacy emisji elektromagnetycznej

Tabela 1: Wytyczne i deklaracja - emisje elektromagnetyczne

Model Rooter® X3000 jest przeznaczony do stosowania w okreslonym ponizej sSrodowisku elektromagnetycznym. Klient lub
uzytkownik modelu Rooter® X3000 powinien upewnic sig, ze jest on uzywany w takim srodowisku.

Badanie emisji Zgodnosc Srodowisko elektromagnetyczne - wytyczne

Emisje RF CISPR 11 Grupa 1 Model Rooter® X3000 wykorzystuje energie RF tylko do swoich
wewnetrznych funkcji. Dlatego jego emisja RF jest bardzo niska i
nie jest prawdopodobne, aby powodowata zaktdcenia w pobliskich
urzadzeniach elektronicznych.

Emisje RF CISPR11 Klasa B Rooter® X3000 jest przeznaczony do stosowania we wszystkich
zaktadach, w tym w zaktadach domowych oraz w zaktadach
Emisja harmonicznych IEC 61000-3-2 Klasa A bezposrednio podtgczonych do publicznej sieci niskiego napiecia

zasilajgcej budynki mieszkalne.
Wahania napiecia Zgodne 13ce] v

/ emisja migotania $wiatta IEC

61000-3-3

14.2 Opis techniczny dotyczacy odpornosci elektromagnetycznej

Tabela 2: Wytyczne i deklaracja - odpornos¢ elektromagnetyczna

Model Rooter® X3000 jest przeznaczony do uzytku w okreslonym ponizej Srodowisku elektromagnetycznym. Klient lub
uzytkownik modelu Rooter® X3000 powinien upewnic sie, ze jest on uzywany w takim srodowisku.

Badanie odpornosci IEC 60601 Poziom zgodnosci Srodowisko elektromagnetyczne -
poziom testu wytyczne
Wytadowania Styk £8kV Styk +8kV Podtogi powinny by¢ drewniane,
elektrostatyczne 12, +4, 8, £15kV powietrze | £2, 4, £8, £15kV betonowe lub pokryte ptytkami
(ESD) powietrze ceramicznymi. Jesli podtogi sg pokryte
IEC 61000-4-2 materiatem syntetycznym, wilgotnosc
wzgledna powinna wynosic¢ co najmniej
30 %.
Szybkie elektryczne +2kV dla linii +2kV dla linii Jako$¢ zasilania sieciowego powinna by¢
przejsciowe/uderzenia zasilajgcych zasilajgcych taka, jak w typowym srodowisku
IEC 61000-4-4 +1kV dla linii wejsciowych / komercyjnym lub szpitalnym.
wyjsciowych
Przepiecie IEC 61000-4-5 | 0,5, £1kV linia do linii +0,5, +1kV linia do Jako$¢ zasilania sieciowego powinna by¢
+0.5, +1, +2kV linia do ziemi| linii taka, jak w typowym srodowisku
10.5, 1, £2kV linia do| komercyjnym lub szpitalnym.
ziemi
Spadki napiecia, krotkie | <5 % UT <5% UT Jakos$¢ zasilania sieciowego powinna by¢
przerwy i wahania | (>95% zanurzenia w (>95% taka jak w typowym srodowisku
napiecia na liniach | UT.)dla 0,5 cyklu zanurzenia w komercyjnym lub szpitalnym. Jezeli
wejsciowych zasilacza UT.)dla 0,5 uzytkownik modelu Rooter® X3000
cyklu wymaga kontynuowania pracy podczas

zasilania sieciowego
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IEC 61000-4-11

<5 % UT

przez 1 cykl
70% UT
(30%
zanurzenia w

UT) przez 25

(>95% dip w UT.)

<5%UT zaleca sie, aby modele Rooter® X3000
byty zasilane z bezprzerwowego zrédta

(>95% dip w UT.) zasilania lub z akumulatora.

przez 1 cykl
70% UT
(30%
zanurzenia w

UT) przez 25

cykli cykli
<5% UT <5% UT
Czestotliwosé 30A/m 30A/m Pola magnetyczne o czestotliwosci

zasilania(50/60Hz)
pole

magnetyczne

IEC 61000-4-8

zasilania powinny by¢ na poziomie
charakterystycznym dla typowej
lokalizacji w typowym Srodowisku
komercyjnym lub szpitalnym.

UWAGA: UT jest napieciem sieci pradu przemiennego przed zastosowaniem poziomu testowego.

Tabela 3: Wytyczne i deklaracja - odpornos¢ elektromagnetyczna dotyczaca przewodzonych i

promieniowanych fal radiowych

Model Rooter® X3000 jest przeznaczony do stosowania w okreslonym ponizej Srodowisku
elektromagnetycznym. Klient lub uzytkownik modelu Rooter® X3000 powinien upewnié sig, ze jest on uzywany

w takim srodowisku.

Badanie odpornosci | Poziom badania| Poziom Srodowisko elektromagnetyczne - wytyczne
IEC 60601 zgodnosci
Przenosne i ruchome urzadzenia komunikacyjne RF nie
powinny by¢ uzywane blizej jakiejkolwiek czesci modelu
Rooter® X3000, w tym kabli, niz zalecana odlegtos¢
separacji obliczona na podstawie réwnania majgcego
zastosowanie do czestotliwosci nadajnika.
Zalecana odlegtos¢ separacji
3Vrms
d=1,2xP1/2
150 kHz do
Przewodzone RF 80 MHz d=2xP1/2
IEC 61000-4-6
6 Vrms 3V d=1.2xP1/2 80 MHz do 800 MHz
Przewodzone RF
IEC 61000-4-6 Pasmo 6V d=2,3xP1/2 800 MHz do 2,7 GHz
czestotliwosci 3V/m gdzie P to maksymalna moc wyjsciowa nadajnika w

Promieniowani
e RF IEC 61000-
4-3

ISM
3V/m

80 MHz do
2,7 GHz

watach (W) zgodnie z danymi producenta nadajnika,
a d to zalecana odlegtosé miedzy urzadzeniami w
metrach (m).

Natezenia pdl od statych nadajnikéw RF,
okreslone w elektromagnetycznym badaniu
terenowym (a.), powinny by¢é mniejsze niz poziom
zgodnosci w kazdym zakresie czestotliwosci (b.)

W poblizu urzadzen oznaczonych nastepujgcym
symbolem mogg wystgpi¢ zaktdcenia:

UWAGA 1: Przy 80 MHz i 800 MHz obowigzuje wyzszy zakres czestotliwosci.
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UWAGA 2: Niniejsze wytyczne mogg nie mie¢ zastosowania we wszystkich sytuacjach. Na propagacje
elektromagnetyczng ma wptyw absorpcja i odbicie od struktur, obiektéw i ludzi.

a. Natezenia pola od statych nadajnikéw, takich jak stacje bazowe telefonéw radiowych (komérkowych/
bezprzewodowych) i lgdowych radiotelefondéw przenosnych, radio amatorskie, audycje radiowe AM i FM
oraz audycje telewizyjne nie mogg by¢ przewidywane teoretycznie z doktadnoscig. Aby ocenic¢
srodowisko elektromagnetyczne spowodowane przez state nadajniki RF, nalezy rozwazy¢
przeprowadzenie elektromagnetycznego badania terenu. Jedli zmierzone natezenie pola w miejscu, w
ktérym uzywany jest model Rooter® X3000, przekracza odpowiedni poziom zgodnosci RF powyzej, model
Rooter® X3000 powinien by¢ obserwowany w celu sprawdzenia normalnego dziatania. Jesli
zaobserwowano nieprawidtowe dziatanie, konieczne moze by¢ podjecie dodatkowych dziatan, takich jak
zmiana orientacji lub przeniesienie modelu Rooter® X3000.

b. W zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 80 MHz natezenie pola powinno by¢ mniejsze niz 3V/m.
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Tabela 4: Zalecane odlegtosci pomiedzy przenosnymi i mobilnymi urzgdzeniami
radiokomunikacyjnymi a modelem Rooter® X3000

Model Rooter® X3000 jest przeznaczony do uzytku w srodowisku elektromagnetycznym, w ktérym zaktdcenia
promieniowania RF sg kontrolowane. Klient lub uzytkownik modelu Rooter® X3000 moze zapobiec zaktéceniom
elektromagnetycznym poprzez zachowanie minimalnej odlegtosci pomiedzy przeno$nym i mobilnym sprzetem
komunikacyjnym RF (nadajniki) a modelem Rooter® X3000, zgodnie z ponizszymi zaleceniami, w zaleznosci od
maksymalnej mocy wyjsciowej sprzetu komunikacyjnego.

Znamionowa

Odlegtos¢ separacji w zaleznosci od czestotliwosci nadajnika [m]

maksymalna moc 150kHz do 80MHz do 800MHz do
wyjsciowa

przetwornika [W] 80MHz 800MHz 2,7GHZ
0,01 0.12 0.12 0.23

0,1 0.38 0.38 0.73

1 1.2 1.2 2.3

10 3.8 3.8 7.3

100 12 12 23

W przypadku nadajnikdw o maksymalnej mocy wyjsciowej nie wymienionej powyzej, zalecana odlegtos¢
separacji d w metrach (m) moze by¢ oszacowana przy uzyciu réwnania wtasciwego dla czestotliwosci nadajnika,
gdzie P jest maksymalng moca wyjsciowa nadajnika w watach (W) zgodnie z danymi producenta nadajnika.

UWAGA 1: Przy 80 MHz i 800 MHz obowigzuje odlegtos¢ separacji dla wyzszego zakresu czestotliwosci.

UWAGA 2: Te wytyczne mogg nie miec zastosowania we wszystkich sytuacjach. Na propagacje

elektromagnetyczng ma wptyw absorpcja i odbicie od struktur, obiektéw i ludzi.
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